Senzory

Skola
25.28
25.28
Tyréova z8
Tyrsova Z8

Dopraval

Sloupec
name
sink_id
date_from
date_to
count
count_type

Dopravalll

Sloupec

id

name
segment_id
date
heavy_|ft
heavy_rgt
car_|ft
car_rgt
bike_Ift
bike_rgt
pedestrian_|ft
pedestrian_rgt

night_lIft

night_rgt
v85

car_speed_5
car_speed_10
car_speed_15
car_speed_20
car_speed_25
car_speed_30
car_speed_35
car_speed_40
car_speed_45
car_speed_50
car_speed_55
car_speed_60
car_speed_65
car_speed_70
car_speed_75
car_speed_80
car_speed_85
car_speed_90
car_speed_95
car_speed_100
car_speed_105
car_speed_110
car_speed_115
car_speed_120
car_speed_120plus

25. Z$ a TyrSova ZS$ a MS Plzer - Piehled dopravy pro CLIMABOROUGH Project

https://opendata.plzen.eu/public/opendata/detail /219

Lokace (ulice)
Chvalenicka

U Skolky

Na Vépenicich
U Skoly

Senzor

Telraam S2
Telraam S2
Telraam S2
Telraam S2

Soubor: Climaborough_cidla.csv (UTF-8)

Popis

Skola +'- '+ Lokace +'-'+Typ
interni identifikace

Pocétek intervalu

Konec intervalu

Pocet

kategorie

soubor: Telraam_cidla.csv (UTF-8)

Popis

interni identifikace
Ulice

ID senzoru

Datum a ¢as (po hodinach)
Nakladni vozy (doleva)
Nékladni vozy (doprava)
Osobni vozy (doleva)
Osobni vozy (doprava)
Cyklisté (doleva)
Cyklisté (doprava)
Chodci (doleva)

Chodci (doprava)

Nocni rezim (doleva)

Noéni rezim (doprava)
Toto je rychlost, kterou 85 % vozidel

Datovy typ
Text

Cislo

Datum a Cas
Datum a cas
Cislo

Text

Datovy typ
Cislo
Text
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

nepiekraduje, zatimco 15 % jede rychleji.

Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti
Procentualni rozloZeni podle rychlosti
Procentudlni rozloZeni podle rychlosti

Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo
Cislo

ID senzoru Telraam Detekce Telraam
9000008460 https://telraam.net/en/location/9000008460
9000008461 https://telraam.net/en/location/9000008461
9000008462 https://telraam.net/en/location/9000008462

9000008463 https://telraam.net/en/location/9000008463

Auta a nakladni vozy,
cyklisté,
chodci

https://opendata.plzen.eu/public/opendata/climaborough

Typ ( Auta, Chodci, Cykliste)

délka intervalu je obvykle 5 minut
Bicycle, bus, car, light, motorcycle,pedesterian, pram, scooter, tractor, van ...

https://opendata.plzen.eu/public/opendata/telraam

9000008460, 9000008461, 9000008462, 9000008463

Smér je uréen pohledem senzoru

KdyZ se setmi, Telraam pfepne na noéni algoritmus.

Misto rozpoznavani tcastnik silnicniho provozu sleduje pouze svételné stopy projizdéjicich
vozidel a pomoci nich pocita no¢ni provoz.
https://fag.telraam.net/article/311/nightcounts-with-telraam-s2

https://fag.telraam.net/article/13/speed-measurements-how-to-read-the-speed-chart
Rychlosti jsou orientaéni.

Namérené hodnoty se mohou lisit od skuteénych rychlosti az o 10 %.

Sprava informaé&nich
technologii
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Orienta¢ni umisténi na mapé
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technologii m
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